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Рисунок 1 – Примеры однородных изображений 
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Изображения спутниковых снимков

Применение топологической 

декомпозиции

Кластеризация компонент связности

Вычисление признаков:

1. общее количество кластеров

2. количество кластеров с более одной 

компонентой

3. количество поглощённых компонент с 

численностью пикселей больше 

5,10,15,…,60

4. количество поглощаемых компонент с 

периодом существования больше 

1,2,3,4,5,...,30

Разбиение изображения по строкам 

и столбцам

Расчёт однородности каждого 

элемента

Расчёт однородности всего 

изображения



РАЗБИЕНИЕ ИЗОБРАЖЕНИЯ НА СТРОКИ И СТОЛБЦЫ

Рисунок 2 – Разбиение изображения на строки и столбцы 4/14
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первая поглощённая компонента вторая поглощённая компонента

первая поглощаемая вторая поглощаемая компонента

Баркод строки изображения 10/14



ПОЛУЧЕННЫЕ КОМПОНЕНТЫ
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Баркод изображения спутникового снимка



КЛАСТЕРИЗАЦИЯ КОМПОНЕНТ
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Кластеризация компонент спутникового снимка



ТЕСТИРОВАНИЕ АЛГОРИТМА 
ОПРЕДЕЛЕНИЯ ОДНОРОДНОСТИ 

Спутниковый снимок Однородность по строкам Однородность по столбцам

93% 100%

10% 15%

98% 81%

32% 73%
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ЗАКЛЮЧЕНИЕ

В данной работе был разработан алгоритм, позволяющий определить однородность

различных изображений. На основе данного алгоритма могут быть построены методы

мониторинга поверхности земли, в частности методы контроля вырубки лесов, анализа

арктических зон, автоматизации агропромышленного сектора при мониторинге

состояния полей и др.
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